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1. Perifériak
- Allitsdtok be az aldbbiakat a Port settings
mendpont alatt!

+ A Run-Test On Uzemmoddban figyeljétek meg,
milyen értéket mutatnak!
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2. PROGRAMELEMEK

Mi a szerepe az itt lathaté programelemeknek?
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3.0LDJATOK MEG AZ ALABBI FELADATOKAT!

- Epitsétek meg a fogaskerekeken tancold figurdkat, kapcsoljatok az alaplaphoz Ugy, hogy
Osszeérjenek, majd a DC motort is!

- Prébaljatok ki, hogy milyen program sziikséges a DC motornak, hogy olyan legyen, mintha
tancolnanak a figurak!

- Allitsatok be, hogy akarhanyszor lenyomjatok a nyoméasérzékelSt (touch sensor) mindig Ujra
és Ujra jarjak el a tancot!
« A buzzer segitségével dalt is irhattok a tanc ala!

« Ha kész, a LED-ek segitségével ,fényjatékkal” is kiegészithetitek a robottancot!
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Robotist (also tagozat)
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