
Távirányítós 
robot

1. Perifériák
• Állítsátok be az alábbiakat a Port settings

menüpont alatt!

• A Run-Test On üzemmódban figyeljétek meg,

milyen értéket mutatnak!

2. PROGRAMELEMEK 
Mi a szerepe az itt látható programelemeknek?

3.OLDJÁTOK MEG AZ ALÁBBI FELADATOKAT!
• Kísérletezzetek! Írjatok egyszerű programot a robotra, amely a következőt eredményezi:

• 2 Touch sensorral előre, hátra megy

• 2 Touch sensorral jobbra, balra íven kanyarodik

• ha mindet fölengeditek, a robot megáll.

• Az IR Photoreflectorok eltakarásakor helyben forog jobbra illetve balra 1 másodpercig

• Szereljétek fel 2 LED-del a robotot! Előre menetben mindkettő világítson, hátramenetben

egyik se, kanyarodáskor, forgáskor a fordulás irányának megfelelő világítson!

Robotist (felső tagozat)



4. Mintaprogram
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