Robotist (felsé tagozat)

A két bors okrocske
fényvezérelt robot

1. Perifériak
. Allitsdtok be az
mendpont alatt!

aldbbiakat a Port settings

+ A Run-Test On Uzemmoddban figyeljétek meg,
milyen értéket mutatnak!
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Detects brightness
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2.PROGRAMELEMEK

Mi a szerepe az itt lathaté programelemeknek?
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3.0LDJATOK MEG AZ ALABBI FELADATOKAT!

- Epitsétek meg Ugy a robotot, hogy a szekér platdjaba épitett Light sensor érzékelhesse a ra
helyezett tokot, az 6krocskék labanal elhelyezett IR Photoreflector tudja figyelni a szabad utat!
A robot épitésekor mindenképpen biztositsatok azt, hogy oldalrdl ne érhesse fény az érzékeld
fellletét!

« Programozzatok meg a robototokat Ggy, hogy ha a tokot rahelyezitek a kocsira, akkor
vilagitson, induljon el, és egészen addig menjen elére nyomkovetd zemmodban, amig el nem
jut a falig. Ekkor alljon meg, villogjon, boritsa le a tokot, csukja vissza a platojat, és tolasson
vissza 5 masodpercig!

« Egy lehetséges programjat a lap masik oldalan megtalaljatok!
« Szereljétek fel az 6kros kocsit nyomégombos iranyitdpanellel!

+ Legyetek kreativak, és sajat Gtleteitekkel bdvitsétek a két bors 6krocske programjat!
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Robotist (felsd tagozat)

4. MINTAPROGRAM 5. EPITESI OTLETEK

Set servomotor 09 | to m degrees

IR Photoreflector A& | walue =

IR Photoreflector AS

DC motor M1 | power
. motor power
> motor M1 |on at oW,

> motor on at ¢

> motor ¥ power
> mwotor B power
> motor

. motor

“-‘3’ DC motor M1

.-#’ DC motor

set servomotor D3 | to {ENIERRS degreas

set servomotor D% | to (RS degrees
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