Zongora

1. Perifériak
- Allitsdtok be az aldbbiakat a Port settings
mendpont alatt!

+ A Run-Test On Uzemmoddban figyeljétek meg,
milyen értéket mutatnak!
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2. PROGRAMELEMEK

Mi a szerepe az itt lathaté programelemeknek?
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3.0LDJATOK MEG AZ ALABBI FELADATOKAT!

+ Programozzatok meg a robototokat Ugy, hogy a Touch sensor minden egyes lenyomasara a
hangskala egy kovetkez6é hangjat szélaltassa meg a Buzzer! A hangok egészen a Touch sensor
felengedéséig szoéljanak!

+ Egy lehetséges programjat a lap masik oldalan megtalaljatok!
+ Modositsatok a programot Ugy, hogy transzponalni lehessen a lejatszott dallamot!

+ Ha nagyon Ugyesek vagytok, olyan zenegépet is programozhattok, amely megjegyzi, és
visszajatssza az altalatok zongorazott dallamot. (ehhez mar listdak hasznalatara is szliikség van)

+ Legyetek kreativak és sajat otleteitekkel bovitsétek robototok programjat!
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’;_-""_ 4. Mintaprogram 5. Kisérletezzetek!
orever ]

0sszehasonlito méréseket
tablet/okostelefonotok és a robot segitségével!

Touch Sensor A0 |walue = m . Végezzetek
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Touch Sensor A1 |walue = m

Buzzer A3 |on frequency

Toltsétek le és telepitsétek a Phisics Toolbox
applikaciot! Ennek segitségével végezzétek el a

kovetkez6 méréseket! #
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1. Hangmagassag mérés

Magassag:

Az applikaciébdl valasszatok
a hangfrekvencia mérést!

Touch Sensor Al |walue =

« Hasznaljatok a méréshez a
robototokat!

« Minden egyes hangnal
hasznaljatok a telefonos
applikaciot a buzzer altal kiadott hang
frekvencidjanak megallapitasara!

Buzzer AS |on frequency R4

+ Toltsétek ki az alabbi tablazatot!

Buzzer A3 |on frequency

zene1 hang Frekvencia
(Hz)
egy-vonalas C | 261,626
egy-vonalas D | 203 665
egy-vonalas E | 329,628
egy-vonalas F | 349228
egy-vonalas G | 391,995
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Buzzer A3 |on frequency
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Zenei hang Szamértéke a Meért frekvencia Hz) | Irodalmi frekvencia
programban (egység) (Hz)
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