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2.PROGRAMELEMEK

Mi a szerepe az itt lathaté programelemeknek?
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3.0LDJATOK MEG AZ ALABBI FELADATOKAT!

+ Programozzatok meg a robototokat Ugy, hogy kévesse a hang iranyat: amerrol hallja a hangot,
arra kanyarodva haladjon!

+ Vigyazzatok, a hangérzékel6t megzavarhatja a sajat motorjanak zugasa! Ezt figyelembe kell
vennetek a kalibralaskor.

+ Egy lehetséges programjat a lap masik oldalan megtalaljatok!

+ Egészitsétek ki a programot azzal, hogy a robot farkanak iranyaval, LED-del vagy barmi mas
madon is mutassa az érkez6 hang iranyat!

+ Alakitsatok at félénk robotta: a hang iranyatdl tavolodjon Neko!

+ Legyetek kreativak és sajat otleteitekkel bovitsétek Neko programjat!
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5. Kisérletezzetek! Hanger6sség mérés

+ Végezzetek 6sszehasonlitd méréseket tablet/okostelefonotok és a robot
segitségével!

+ Toltsétek le és telepitsétek a Phisics Toolbox applikaciot! Ennek
segitségével végezzétek el a kovetkez6 méréseket!

+ A robotot Test mddban hasznaljatok, az applikaciébdl valasszatok a
fényer6sség mérést!

- Kocogtassatok a robot hangérzékeldjét, kiabaljatok a robotra! Figyeljétek
meg, mit mutat a robot tesztfelllete, illetve az applikacid hangerdsség
mérGje, és a megfigyelt adatokkal toltsétek ki az alabbi tablazatot!

az applikacioval mért
érték (dB)

a robot programja altal

mutatott érték (egység)

- A tablazat adataibdl allapitsatok meg, hogy a robot programja altal mutatott 1 egység hany dB-
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