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Naprendszer

1. Perifériak
. Allitsdtok be az aldbbiakat a Port settings menipont
alatt!

« A Run-Test On Gzemmodban figyeljétek meg, milyen
értéket mutatnak!

Pin Assignment Board
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Four colors: red, blue,
green and white
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2.PROGRAMELEMEK

Mi a szerepe az itt lathaté programelemeknek?
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3.0LDJATOK MEG AZ ALABBI FELADATOKAT!

Epitsétek meg a robototokat tigy, hogy az a Fold Nap korili keringését és sajat tengelye koriili
forgasat modellezze! (Az épitéshez hasznalhattok kiilonb6z6 méretli fogaskerekeket is.)

Egy lehetséges Osszerakasi Utmutatdt a honlaprol tolthettek le, a hozza tartozdé programot a
kovetkez6 oldalon lathatjatok.

Programozzatok meg a robototokat Ugy, hogy a keringés-forgas a Touch sensor lenyomasara
induljon el, Ujbdli lenyomasra alljon le!

LED-ek segitségével oldjatok meg, hogy a Nap vilagitson - igy jol medfigyelhetitek a
napszakok valtozasat!

Ha nagyon ligyesek vagytok, tovabbi bolygdkkal is ki tudjatok egésziteni a Naprendszert
modellezd robototokat.
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4. Mintaprogram

LED AD
LED: A1 on
% DC motor M1 | power

on at cw.

Touch Sensor A2 |value = [

ﬁ"{i’ DC motor M1 | off Brake

+ A modelletek miben nem tlikr6zi a bolygdk valédi mozgasat?

« Jegyezzétek le megfigyeléseiteket!

A tablazat adataibdl allapitsatok meg, hogy a robot programja altal mutatott 1 egység hany Ix-
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