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1. Perifériak
- Allitsdtok be az alabbiakat a Port settings menipont alatt!

+ A Run-Test On zemmddban figyeljétek meg, milyen értéket
mutatnak! Allapitsdtok meg a szervd motorok feladatnak
megfeleld beallitasait!
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2.PROGRAMELEMEK
Mi a szerepe az itt lathaté programelemeknek?
e (3]

3.0LDJATOK MEG AZ ALABBI FELADATOKAT!

« Programozzatok meg a robototokat ugy, hogy ugy mikoédjon, mint egy kalapacsvet6 sportold!
Kezében fonalon Iégatva tartson egy sulyt! A robot bekapcsolas utan forogjon kérbe, majd a a
Touch sensor lenyomasara nyissa ki a kezét, engedje elrepllni a , kalapacsot”!

« Kisérletezzétek ki a kéz legpontosabb csukott és nyitott allapotat!
« IR Photoreflector segitségével allapitsatok meg az egyszeri kérbefordulast!
+ Legyetek kreativak, egészitsétek ki sajat otleteitekkel a kalapacsvetdé programjat!

« Egy lehetséges programjat a kovetkezd oldalon lathatjatok:
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4. Mintaprogram

‘J:'f'_ Set servomotor D9 | to degrees
## DC motor M1 | power 60 ]
ﬁ*{i’ DC motor M1 |on at cw.

Touch Sensor A0 |value = i)

'.'ﬁ:'-:'_ set servomotor 09 | to [ERIERS degrees

'J:'f'_ Set servomotor [0? | to degrees

ﬁ"{i’ DC motor M1 | off Brake

5. Allitsatok hipotéziseket!

1. Mit gondoltok, mit fogtok tapasztalni, ha a kalapacsvetést kulénb6z6 motorsebességekkel
végzitek el?

2. Mit gondoltok, mit fogtok tapasztalni, ha a kalapacsvetést 4, 5 korbefordulassal végzitek el?

3. Mit gondoltok, mit fogtok tapasztalni, ha a kalapacsvetést nagyobb sullyal végzitek el?

*Segitséglil az egyes kockak tomege:

< <+
n.!;"i’r‘ wolzt _3"! & .

3,99 2,59 2,39 2,49 2,29 2,49 0,79 4,69
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6. Kisérletezzetek!

« Végezzétek el a fenti kisérleteket!
Tapasztalataitokat fogaljatok
tablazatba!

AGlEEES Tavolsag (cm)

tomege (g)

« Hasonlitsatok O0ssze az eredményeket
kilonb6zd szempontok alapjan!

Korbefordulas

(db) Tavolsag (cm)

Motor power
(egység)

Téavolsag (cm)

Tegyetek tovabbi megfigyeléseket!
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